Diamenty AGH - Edycja XXVII — laureaci

Kategoria — prace aplikacyjne

Miejsce |

Btazej Szargut (WEAIIB)
Temat pracy: ,Dwunozny robot kroczgcy ze sterownikiem rekonfigurowalnym”
Promotor: dr inz. Tomasz Kryjak (WEAIIB)

Miejsce Il
Patrycja Pietraszek (WIMilP)

Temat pracy: ,Template-assisted electrodeposition of 3D Zn-based structures”
Promotor: dr. inz. Krzysztof Pajor (WIMIlP)

Miejsce llI

Maciej Dotega (WFilS)

Temat pracy: ,Wytwarzanie wigzek z elektroprzedzonych widkien polimerowych do
zbierania wody z mgty”

Promotor: dr. inz. Joanna Knapczyk-Korczak (WIMilP)

Kategoria — prace teoretyczne

Miejsce |

Matgorzata Hopcias (WIMiC)
Temat pracy: ,Badania proteomiczne tkanek w narazeniu na substancje odurzajgce’
Promotor: Prof. dr hab. Piotr Suder (WIMiC)

Miejsce Il

Michat Rutkowski (WFilS)

Temat pracy: ,Teoria i wlasnosci konwolucyjnych sieci neuronowych o wartosciach
zespolonych”

Promotor: dr hab. inz. Piotr Kowalski, prof. AGH (WFilS)

Miejsce llI

Marek Wypich (WIEIT)

Temat pracy: CIR-based Passive Radar on Demand for I0T/IoE Using 5G/6G Cellular
Network Signal”

Promotor: Prof. dr hab. inz. Tomasz Zielinski (WIEIT)



Btazej Szargut urodzit sie 19 wrzesnia 2001 roku w Krakowie. Jest absolwentem
| Liceum  Ogolnoksztatcgcego  im.  Barttomieja
Nowodworskiego w Krakowie, gdzie ksztatcit sie
w klasie o profilu matematyczno-fizycznym. W 2020
roku rozpoczat studia na Akademii Gorniczo-Hutniczej
w Krakowie na Wydziale Elektrotechniki, Automatyki,
Informatyki i Inzynierii Biomedycznej, na kierunku
Automatyka i Robotyka.

W trakcie studiow pierwszego stopnia konsekwentnie
rozwijat zainteresowania zwigzane z robotykg mobilng,
w szczegolnosci z robotami kroczgcymi oraz
nowoczesnymi metodami sterowania. Doswiadczenie
inzynierskie zdobywat m.in. jako cztonek Studenckiego
Kofa Naukowego Nova Energia, gdzie brat udziat w
pracach nad napedem bolidu pneumatycznego Zephyr
AGH, t3czac zagadnienia mechaniki, elektroniki
i sterowania. W 2024 roku obronit prace inzynierskg pt. Sterowanie robotami
kroczgcymi w Srodowisku symulacyjnym Isaac Sim przy uzyciu uczenia ze
wzmochnieniem, poswiecong wykorzystaniu metod uczenia ze wzmocnieniem do
generowania stabilnych strategii lokomocji robotow humanoidalnych w Srodowisku
symulacyjnym.

Studia drugiego stopnia kontynuowat na kierunku Automatyka i Robotyka realizujgc
specjalizacje Inteligentne Systemy Sterowania. W tym okresie jego aktywnosé
badawcza koncentrowata sie na przenoszeniu algorytmdéw sterowania z poziomu
symulacji do rzeczywistych systemoéw fizycznych, ze szczegdélnym uwzglednieniem
wspotprojektowania warstwy algorytmicznej i sprzetowej. Praca magisterska pt.
Dwunozny robot kroczgcy ze sterownikiem rekonfigurowanym, obroniona
z wyrdznieniem w 2025 roku, obejmowata projekt i budowe dwunoznego robota
kroczgcego oraz opracowanie architektury sterowania opartej na dedykowanych
akceleratorach obliczeniowych. Zaproponowane rozwigzania stanowity rozwiniecie
wczesniej badanych metod sterowania, przeniesionych z poziomu symulacji na
rzeczywisty obiekt robotyczny, z uwzglednieniem ograniczeh sprzetowych oraz
wymagan czasu rzeczywistego.

W trakcie studiow brat udziat w programie Erasmus+, realizujgc cze$¢ ksztatcenia na
Uniwersytecie w Porto. Obecnie pracuje w firmie Intel, gdzie zajmuje sie
zagadnieniami zwigzanymi z architekturg i weryfikacjg uktadéw obliczeniowych,
koncentrujgc sie na modelowaniu i formalnej weryfikacji uktadoéw graficznych. Poza
dziatalnos$cig naukowo-techniczng interesuje sie muzyka, grafikg komputerowa, grami
wideo oraz kinematografig.



Malgorzata Hopcias — urodzona 20.04.2001 r. w Krakowie. Ukonczyta V Liceum
Ogodlnoksztatcgce im. Augusta Witkowskiego
w Krakowie na profilu matematyczno-historycznym.
W tamtym czasie planowata rozwijaé sie w kierunku
humanistycznym. Zdawata na maturze m.in. historie
sztuki i angazowata sie w wiele muzycznych wydarzen,
Spiewajac w chérze i uczgc sie $piewu solowego.
Ostatecznie jednak zdecydowata sie na studia na
Akademii  Gorniczo-Hutniczej,  zdobywajgc  tytut
inzyniera na kierunku Nowoczesne Technologie
w Kryminalistyce, a podzniej magistra na kierunku
Chemia w Kryminalistyce.

Na studiach nadal angazowata sie w dziatalnos¢
artystyczng, piszac artykuty dla redakcji muzycznej
Radial.7 dziatajgcego przy AGH. Obie prace
dyplomowe realizowata w Zespole Biochemii
i Neurobiologii na Wydziale Inzynierii Materiatowej i Ceramiki pod okiem prof. dr. hab.
Piotra Sudera.

Prace inzynierskg pt. ,Optymalizacja wptywu temperatury, czasu inkubacji oraz
stezenia proteazy na proces identyfikacji biatek technikg bottom-up w analizie nanoLC-
MS/MS” obronita w 2024 r. z wyréznieniem. Podczas realizowania pracy magisterskiej
zostata beneficjentkg programu IDUB-12, co pozwolito jej na wziecie udziatu i
przygotowanie prezentacji posterowych na dwéch miedzynarodowych konferencjach
naukowych: ,41st Informal Meeting on Mass Spectrometry” w Fiera di Primiero we
Witoszech oraz ,73" American Society for Mass Spectrometry (ASMS) Conference” w
Baltimore w USA. Podczas konferencji ASMS otrzymata nagrode ,Undergraduate
Student Award”.

Prace magisterskg pt. ,Badania proteomiczne tkanek w narazeniu na substancje
odurzajgce” obronita w 2025 r. z wyr6znieniem. Praca magisterska stata sie nastepnie
podstawg publikacji ,Liver and kidney under opioid exposure: rewriting and old story
through proteomics and MALDI-IMS” opublikowanej w styczniu 2026 r. w czasopismie
»~Journal of Proteome Research”. Obecnie realizuje studia doktoranckie w dziedzinie
nauk chemicznych na Wydziale Inzynierii Materiatowej i Ceramiki o tematyce:
,Proteomika struktur centralnego uktadu nerwowego w dysfunkcjach behawioralnych”.
Wiasnie wrdcita z letniej szkoty ,UBUNTU Proteomics Summer School” w RPA, gdzie
miata niepowtarzalng okazje pogtebi¢ swojg wiedze w zakresie proteomiki oraz
zobaczy¢ swoje ulubione zwierzeta — pingwiny — w naturalnym srodowisku. Kolejnym
celem jest zobaczenie pand. Poza naukg jej pasjg zawsze bedzie muzyka. P&ki co
pozostaje niespetniong wokalistkg i skrzypaczkg. Gdyby mogta, zastepowataby kawg
kazdy positek.



