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Fabian Bogusz urodzit sie 6. maja 1995 roku w
Rybniku. Uczeszczat do Zespotu Szkot Urszulanskich
Unii Rzymskiej w Rybniku, gdzie w roku 2010/2011
uzyskat tytut laureata w Wojewoddzkich Konkursach dla
uczniow szkét gimnazjalnych z matematyki, fizyki,
chemii, geografii oraz jezyka francuskiego. Swojg
wiedze w zakresie nauki Scistych czerpat na profilu
matematyczno-geograficznym oraz indywidualnym
programie nauki z fizyki i chemii. W latach 2012-2014
otrzymat Stypendium Prezesa Rady Ministrow. W
ostatniej klasie liceum byt laureatem Olimpiady ,O
Diamentowy Indeks AGH” z matematyki i fizyki.

M Tego  samego roku rozpoczat  studia na
interdyscyplinarnym kierunku inzynieria biomedyczna na Wydziale Elektrotechniki,
Automatyki, Informatyki i Inzynierii Biomedycznej. W 2017 roku rozpoczat wspotprace
z drem inz. Tomaszem Pieciakiem, promotorem pracy inzynierskiej i magisterskiej,
ktéra w kolejnym roku zaowocowata obrong pracy inzynierskiej o tematyce
przetwarzania obrazéw uzyskanych ~metodg rezonansu magnetycznego
z wyroznieniem. Wyniki pracy zostaty przedstawione na konferencji NEURONUS 2018
oraz na 56. Konferencji Studenckich Két Naukowych Pionu Hutniczego, gdzie zajat
| miejsce w Sekcji Informatyki (podsekcji 2). Na ostatnim roku studiow Il stopnia
odbywat staz asystencki na Katedrze Biocybernetyki i Inzynierii Biomedycznej,
w trakcie ktorego uczestniczyt w konferencji IEEE ISBI 2019 w Wenecji. W latach
2015-2019 byt beneficjentem Stypendium Rektora oraz Stypendium Fundacji Jurgena
Dormanna ABB. Po obronie z wyrdéznieniem pracy magisterskiej dotyczacej
rekonstrukcji sygnatu rezonansu magnetycznego uzyskanego metodg probkowania
oszczednego oraz jego wptywu na parametry dyfuzyjne w centralnym uktadzie
nerwowym podjat studia doktoranckie w Szkole Doktorskiej AGH. W ich trakcie brat
udziat w konkursach typu challenge na temat modelowania sygnatu dyfuzji-
relaksometrii oraz interpolacji obrazow z wykorzystaniem metod uczenia gtebokiego.
Obecnie prowadzi prace dotyczgce kierunkowych modeli sygnatu dyfuzji-relaksometrii.
W wolnym czasie rozwija swoje pasje zwigzane z tancem towarzyskim, ptywaniem
jazdg na nartach oraz grg na harmonijce ustnej. Jest mitosnikiem ksigzek
fantastycznych.




Przemystaw Walczyk urodzit sie 20 stycznia 1993 roku w
Krakowie. Uczeszczat do VIl Liceum Ogolnoksztatcgcego
im. Zofii Natkowskiej w Krakowie do klasy o profilu
matematyczno-fizyczno-informatycznym. Pod okiem dr
Dariusza Wcisto rozwijat pasje do fizyki, zajmujgc 1-sze
miejsce w XVI Krakowskim Konkursie Fizycznym w 2010
roku. Juz w liceum podjat decyzje, aby w przysztosci
zajmowac sie robotyka. W tym celu rozpoczat studia na
Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Robotyki na Akademii
&y P ‘ Gorniczo Hutniczej im. Stanistawa Staszica w Krakowie. W
N2 D P88.4 - ¥, B latach 2012-2016 roku uzyskat tytut inzyniera na kierunku
Mechatronika, prezentujac koncepcje oraz realizujgc czesC elektroniczng i
oprogramowanie autonomicznego robota gasniczego. W roku 2015 odbyt 3-
miesieczny staz w firmie Robotics Inventions, pracujgc nad oprogramowaniem do
autonomicznej nawigacji dla robota od$niezajgcego. Rowniez w roku 2015 dotgczyt do
kota naukowego AGH Space Systems, gdzie objgt kierownictwo nad dziatem
oprogramowania nowo utworzonego zespotu budujgcego pierwszego tazika
marsjanskiego w historii kota - Phobosa. tazik ten wzigt udziat w finale konkursu
European Rover Challenge w roku 2016. Oprogramowanie do autonomicznej
nawigacji tazika oraz symulator Software-in-the-loop umozliwiajgcy jego testowanie
zostaty docenione na arenie miedzynarodowej. Autor zaprezentowat system podczas
konferencji ROSCon 2016 w Seulu, gdzie zostat nagrodzony profesjonalnym
skanerem laserowym LiDAR za wystgpienie.

W roku 2016 rozpoczagt nauke na studiach ll-go stopnia i objat kierownictwo nad
projektem nastepnego tazika budowanego przez AGH Space Systems - Kalmana.
Podjat sie implementacji systemu autonomicznej nawigacji spetniajgcego wymagania
najbardziej prestizowego konkursu dla studenckich tazikow - University Rover
Challenge. Gdy konczyt studia ll-go stopnia w roku 2017 konstrukcja mechaniczna
tazika Kalman nie byta jeszcze gotowa na integracje z systemem autonomicznej
nawigacji. Jako ze ambitna praca magisterska nie mogta zosta¢ obroniona na tym
etapie, zostat skredlony z listy studentéw i dotgczyt do niezaleznego zespotu
programistéw, ktory nastepnie zatozyt firme NoMagic. W tej firmie pracuje az do roku
2020, tworzgc oprogramowanie dla robotow przemystowych podejmujgcych decyzje
przy pomocy sztucznej inteligenciji.

W roku 2019 dokonat reaktywacji na studia II-go stopnia na zasadach ogdélnych. Wrécit
do zespotu AGH Space Systems, ktéry do tego czasu uporat sie z wiekszoscig
probleméw mechanicznych i elektronicznych tazika Kalman. Zintegrowat system
autonomicznej nawigacji z tazikiem i wzigt udziat w zawodach India Rover Challenge
2019, University Rover Challenge 2019 i European Rover Challenge 2019, zajmujac
razem z kotem naukowym odpowiednio 2, 20 i 2 miejsce na swiecie. Swojg przygode
z tazikiem Kalman opisat w pracy magisterskiej pod tytutem “Autonomiczny Robot
Planetarny”, ktéra zostata obroniona 30 wrzesnia 2019.

Jest pasjonatem sportu. Wieczorami trenuje biegi dtugodystansowe, kolarstwo,
ptywanie i tajski boks. Weekendami najczesciej mozna spotkaé go w gorach.




