Laureaci XIX edycji konkursu

W KATEGORII PRAC TEORETYCZNYCH

| miejsce — nagroda gtéwna ,,Diamenty AGH”

Autor: mgr inz. Wojciech Turlej (IMIR)

Tytut pracy: ,,Optimization-based trajectory generation for compliant bipedal robots”
Promotor: prof. dr hab. inz. Tadeusz Uhl (IMiR)

[l miejsce

Autor: mgr inz. Sylwia Gotab (FilS)

Tytut pracy: ,Struktura elektronowa, nadprzewodnictwo i sprzezenie spin-orbita
w materiatach z rodziny ABi2”

Promotor: dr inz. Barttomiej Wiendlocha (FilS)

[l miejsce

Autor: mgr inz. Tomasz Prokop (EiP)

Tytut pracy: ,A numerical analysis of transport phenomena in micro-channels of
a solid oxide fuel cell anode”

Promotor: dr inz. Grzegorz Brus (EiP)

W KATEGORII PRAC APLIKACYJNYCH

| miejsce — nagroda gtéwna ,,Diamenty AGH”

Autor: mgr inz. Kacper Banach (EAIIIB)

Tytut pracy: ,Interfejs moézg-komputer w postaci elektrycznego wozka inwalidzkiego
sterowanego za pomoca sygnatu EEG”

Promotor: dr inz. Anna Broniec-Wéjcik (EAIiIB)

[l miejsce

Autor: mgr inz. Bartosz Widera (IMiR)

Tytut pracy: ,, Manipulator robota eksplorujgcego”

Promotor: dr hab. inz. Wojciech Lisowski (IMiR)

[l miejsce

Autor: mgr inz. Marta Babicz (FilS)

Tytut pracy: ,The light collection system of ICARUS T600 detector for the Short
Baseline Neutrino (SBN) experiment at Fermilab”

Promotor: prof. dr hab. Agnieszka Zalewska (IFJ PAN)

Uroczyste ogtoszenie wynikow XIX edycji konkursu, wreczenie medali i dyplomow
oraz otwarcie pokonkursowej wystawy prac, odbedzie sie 10 marca 2018 r. (pigtek) o
godz. 11.00 w gmachu Biblioteki Gtéwnej AGH. Wreczenie dwoch gtéwnych nagrod
konkursu ,Diamenty AGH” odbedzie sie podczas uroczysto$ci inauguracji roku
akademickiego. Laureaci otrzymujg wowczas oprécz nagréod takze specjalne
statuetki konkursu — ,Diamenty AGH”.



Wojciech Turlej. Urodzit sie 2 marca 1992 roku w Brzesku. Uczeszczat do Liceum
Ogodlnoksztatcgcego im. Mikotaja Kopernika w Brzesku, do klasy o profilu
matematyczno-informatycznym. W 2011 roku rozpoczat studia na Wydziale Inzynierii
Mechanicznej i Robotyki na kierunku Automatyka i
Robotyka.

Od pierwszych lat studiéw byt zaangazowany w badania z
zakresu dynamiki chodu dwunoznego oraz sterowania
ruchem robotéw kroczgcych w ramach dziatalnosci w kole
naukowym ,Decybel”. W 2015 roku obronit prace
inzynierskg pod opiekg dr. inz. Marcina Nawrockiego, w
ktorej zaproponowat nowatorskie wykorzystanie metod
neuroewolucyjnych w sterowaniu dwunoznymi robotami
kroczgcymi. Praca zostata nagrodzona w konkursie na
najlepsze prace Wydziatlu Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki.

W 2016 roku rozpoczat staz naukowy w Instytucie Robotyki
i Mechatroniki Niemieckiej Agencji Kosmicznej w
Oberpfaffenhofen, zajmujgc sie rozwojem algorytmoéw do obliczen z zakresu
kinematyki, dynamiki oraz planowania trajektorii ruchu robotéw kroczgcych na
potrzeby robotow humanoidalnych Toro oraz C-Runner. W ramach dalszych badan
pod opiekg Alexandra Wernera oraz prof. dr hab. inz. Tadeusza Uhla opracowat
nowg metode generacji dynamicznych trajektorii dla robotow kroczgcych z
elementami elastycznymi oraz framework do optymalizacji i symulacji ruchu tego
typu robotow.

Badania z zakresu generacji trajektorii staty sie podstawg do napisania pracy
magisterskiej, ktéra zostata obroniona na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i
Robotyki, uzyskujgc nagrode w konkursie na najlepsze prace Wydziatu.

W wolnym czasie zajmuje sie wedrowkami gorskimi, grg na gitarze, malarstwem, a
takze projektami z zakresu elektroniki, mechaniki i szeroko pojetego rekodzieta.

Kacper Banach urodzit sie 15 sierpnia 1993 roku w Krakowie. Uczeszczat do klasy o

profilu matematyczno-fizycznym w Liceum
Ogodlnoksztatcgcym im. Kréla Jana Il Sobieskiego w
Krakowie.

W 2012 roku rozpoczgt studia na Wydziale
Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i Inzynierii

Biomedycznej Akademii Gorniczo-Hutniczej w Krakowie
na kierunku Inzynieria Biomedyczna. Dzieki bardzo
dobrym wynikom w nauce od drugiego roku otrzymywat
Stypendium Rektora dla najlepszych studentow.

W roku 2014 odbyt letnie praktyki w firmie Elmiko
Medical, gdzie rozwingt swojg wiedze zwigzang z
elektroniczng aparaturg medyczng i zagadnieniami
elektroencefalografii. Od tej pory jego zainteresowania
naukowe koncentrowaty sie wokot tematyki EEG, mdzgu oraz interfejsow médzg-
komputer i zaowocowaty wieloma ciekawymi projektami. W ramach pracy
inzynierskiej, ktérg realizowat pod opiekg dr inz. Anny Broniec-Wéjcik zajmowat sie
,Rejestracjg i analizg charakterystyki potencjatu p300 2z wykorzystaniem
paradygmatu oddball”. W pracy przeprowadzono badania dotyczgce mozliwosci
wykorzystania potencjatu p300 w komunikacji pomiedzy mozgiem ludzkim, a




urzgdzeniem. W roku 2016 rozpoczat studia Il stopnia na specjalnosci Informatyka i
Elektronika Medyczna, w trakcie ktérych kontynuowat wspétprace z dr inz. Anng
Broniec-Wojcik. Jej efektem byt ,Elektryczny wozek inwalidzki sterowany za pomocag
sygnatu EEG”, ktéry jest systemem umozliwiajgcym osobom sparalizowanym
poruszanie sie za pomocg fal mozgowych. Zrealizowany projekt zostat
zaprezentowany na Targach Projektow Akademickich, gdzie cieszyt sie ogromnym
zainteresowaniem. Uczestnicy targbw mogli na wlasne oczy zobaczy¢ konstrukcje
wozka i zapoznac sie ze sposobem dziatania catego systemu. Studia Il stopnia
ukonczyt z wyrdznieniem, a swoje zainteresowania w tematyce EEG chciatby dale;
rozwijaé. Obecnie pracuje nad artykutami naukowymi z tematyki interfejsow mozg-
komputer oraz nad zrealizowaniem wtasnego systemu do tzw. biofeedbacku.

W ostatnim czasie Kacper podjgt wspotprace z firmg ,Aptiv’ z branzy automotive,
gdzie zajmuje sie rozwijaniem najnowoczesniejszych technologii w sektorze
motoryzacyjnym. Prywatnie jest zafascynowanym odkrywaniem $wiata podréznikiem,
grajagcym amatorsko w pitke nozng i tenisa.



